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Código:​ ​BiSuMEC.124 

Disciplina: ​Simulação de Sistemas 

Pré-requisito(s): ​Algoritmos e Técnicas de Programação I 

Co-requisito(s): ​- 
_________________________________________________________________ 

Carga Horária  
Teórica: ​66.4 Prática: ​0 Total: ​66.4 

_________________________________________________________________ 
Ementa: 
Sistemas Continuos, Discretos e a Eventos Discretos. Modelos e Técnicas de           

Modelagem de Sistemas. Mecanismo de Controle de Tempo. Modelos         

Estatísticos e Matemáticos. Análise dos Dados da Simulação. Linguagens de          

Programação. 

_________________________________________________________________ 
Objetivo Geral: 
Modelar e simular sistemas através de métodos e técnicas de modelagem e            

análise de comportamento. 

_________________________________________________________________ 
Objetivo Específico: 
Diferenciar sistemas continuos e discretos. Usar diferentes técnicas de         

modelagem. Conhecer o mecanismo de controle de tempo, modelos         

estatísticos e matemáticos. Analisar os dados da simulação. Conhecer         

diferentes linguagens de programação. 
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